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Datei-

beschreibung : Counterinitialisierung

Dateien eimbinden

#include "counter init.h"

//

// Counterinitialisierung

Timer 0 einschalten in SFR->TCON
Timer 1 einschalten in SFR->TCON

0110 0110b in TMOD

Timer O und Timer 1 in Counterbetrieb und Mode 2
Timer 0: reload-Register setzen (auf Wert 240d)
Timer 1: reload-Register setzen (auf Wert 240d)
Timer O:

Zadhlregister einmalig auf Startwert setzen (240d)

Timer 1:
Zahlregister einmalig auf Startwert setzen (240d)

// Geber gibt 16 Impulse/Umdrehung, deshalb 255-16=239.

ist eine Umdrehung vollstandig -> 239+1=240

// Somit eine Interruptauslésung pro Motorumdrehung
// -> mit Interrupt Umdrehungszdhler aktualisieren

void counter init (void)
{
TRO = 1; //
TR1 = 1; //
TMOD = 0x66; //
//
THO = OxFO; //
TH1 = 0xFO; //
TLO = OxFO; //
//
TL1 = 0xFO; //
//
// Weitere Informationen:
// Beim 16. Impuls
// Umdrehungszahler Motor +1
}
//
// Dateiende



