Impulsgeber

Magnetische Impulsgeber Besonderheiten:
16 Impulse pro Umdrehung

2 Ausgange
Digitalausgang

Impulse pro Umdrehung N 16

Ausgangssignal, rechteckig 2 Ausgange
Betriebsspannung V b 4..18 V DC
Nennstromaufnahme, Mittelwert (V pp = 12 V DC) | b typ. 6, max. 12 mA
Ausgangsstrom, max. zulassig | out 15 mA
Pulsbreite 2 P 180 = 45 °e
Signal-Phasenverschiebung, Kanal A zu B2 ] 90 + 45 °e
Signal-Anstiegs-/Abfallzeit, max.(C.oap = 100 pF) tr/tf 2,5/0,3 us
Frequenzbereich ", bis f 7 kHz
Tragheitsmoment der Impulsscheibe J 0,11 gcm?
Betriebstemperaturbereich -25...485 °C

" Drehzahl (rpm) = f (Hz) x 60/N
2 bei 2 kHz gepruft

Bestellhinweise
Impulsgeber Ausgange |Impulse kombiniert mit DC-Kleinstmotoren
pro Umdrehung

IE2 - 16 2 16 Serie 1516 ... SR

IE2 - 16 2 16 Serie 1524 ... SR

IE2 - 16 2 16 Serie 1717 ... SR

IE2 - 16 2 16 Serie 1724 ... SR

IE2 - 16 2 16 Serie 2224 ... SR

Besonderheiten

Diese inkrementalen Impulsgeber, in Verbindung mit den FAULHABER Durch die Verwendung von Hallsensoren und einem mehrteiligen
DC-Kleinstmotoren, eignen sich fur die Uberwachung und Regelung Magnetring ergeben sich zwei um 90° phasenverschobene Kanale.

von Drehzahl und Drehrichtung sowie fur die Positionierung der

Antriebswelle. Die Versorgungsspannung fur den Impulsgeber und den DC-Kleinst-

motor sowie die Ausgangssignale werden Uber ein Flachbandkabel
Der Impulsgeber ist im DC-Kleinstmotor der Serie SR integriert und mit Stecker angeschlossen.

- - o -
verlangert diesen um lediglich 1,4 mm! Die Daten der DC-Kleinstmotoren und die dazu passenden Getriebe

sind aus den entsprechenden Datenblattern zu entnehmen.

Ausgangssignale / Schaltdiagramm / Steckerinformation
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Steckerbelegung

1 Motor -
2 Motor+
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150 =10 1 5 Kanal B
1 6 Kanal A

Amplitude

PVC-Flachbandkabel

Drehrichtung r 6-adrig — 0,09 mm?
61! [EDHE
Zulassige Abweichung der Phasenverschiebung: B I == = 12.2
=|9ge - -2 ollee Schaltdiagramm “ 642 -4
Ay = 2 I AP it 2 * Ein zusatzlicher externer Pull-up 531
Widerstand kann zur Erhéhung der
Ausgangssignale Flankensteilheit zugeschaltet werden. Anschlussstecker
bei Rechtslauf auf Abtrieb gesehen Achtung: loytr max. 15 mA darf DIN-41651
dadurch nicht tberschritten werden! Rastermaf 2,54 mm
Angaben zu Gewabhrleistung und Lebensdauer sowie weitere Anderungen vorbehalten.

technische Erlauterungen siehe , Technische Informationen”.
125 www.faulhaber.com
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DC-Kleinstmotor 1516 T ... SR mit Impulsgeber IE2 - 16 ... 512

Lage zu Kabel unbestimmt
0 0 -0,004
M1,6 1,4 tief @15 -0,052 26 -0,05 21,5 -0,009
Al 0]20,05 [A]
/

" 13,3 _
150 +10
8,1+0,3 ﬂ

DC-Kleinstmotor 1524 T ... SR mit Impulsgeber IE2 - 16 ... 512

Lage zu Kabel unbestimmt
0 0 -0,004
M1,6 1,4 tief 215 -0,052 26-005  ©1,5 0,009
|A] ©]e0,05]A]
/

o T | 13,3 i}
150 +10
23,8 8,1:0,3 ﬂ

DC-Kleinstmotor 1717 T ... SR mit Impulsgeber IE2 - 16 ...

Lage zu Kabel unbestimmt
0 0 -0,004
bX M1,6 1,6 tief 15,9 ©17-0052 ©6-0,05 21,5 -0,009
Q20,05 [A]

23,5  |7002]

\

[ 203 [A}—H J

603 150 £10

17 8,1+0,3

Anderungen vorbehalten.

Angaben zu Gewahrleistung und Lebensdauer sowie weitere
technische Erlauterungen siehe , Technische Informationen”.
www.faulhaber.com

129



Y,

»>> FAULHABER

,

DC-Kleinstmotor 1724 T ... SR mit Impulsgeber IE2 - 16 ... 512

Lage zu Kabel unbestimmt

ox M1,6 1,6 tief

[ 00,3 [A}—H

0
217 -0,052

15,9

60,3

24 8,103

DC-Kleinstmotor 1727 U ... C - 123 mit Impulsgeber IE2 — 64 ... 512

-0,004
21,5 -0,009

Q00,05 A]
710,02

1

150 £10

Lage zu Kabel unbestimmt

_M1,62,5 tief

15,5 017

Einzelne Litzen
in PTFE 0,38 mm?

schwarz —

-0,004
©6-0,015 ©2-0,009

©[20,05[A]
/] 0,02]

*

150 £10

Lage zu Kabel unbestimmt
6x

[Dloo,3]A] |, M 2 2.7 tiet

24,2 8,1+0,3

Angaben zu Gewahrleistung und Lebensdauer sowie weitere
technische Erlauterungen siehe , Technische Informationen”.
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0 14,9
©l20,05 |A|
#1 0,02
—_— 13,3 | _
w 150 £10

Anderungen vorbehalten.

www.faulhaber.com



